Logiciel de programmation
mBlock

mBlock

a) Etablir le programme :

1. Lancer le logiciel « mBlock » (dossier « technologie » sur bureau)

2. Vérifier le choix de la carte : « Arduino Uno » G o b e iom e i o) s,
Menu « Choix de la carte » — Arduine
" . . = ntitled ~  Arduino Uno
Ch°|S|r « ArdL”nO UnO » e el Rl

Arduino Mano ( mega328 )
Arduino Mega 1280
Arduine Mega 2560

Makeblock

Starter/Ultimate (Orion)
Me Uno Shield

mEBot (mCore)

3. Construire le programme avec les blocs : scripts « pilotage », « contréle » et « opérateurs »

Commencer le programme par le bloc « Arduino — générer le code »
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4. Sauvegarder votre projet (menu « fichier ») sous le format : «classe-nom-tp1 »



b) Téléverser le programme dans I'interface programmable (carte Arduino) et tester :

1. Cabler I'interrupteur sur la broche D3 et la DEL sur la broche D5 sur la carte Arduino.
Connecter la carte Arduino avec un cable USB au PC.

2. Connecter la carte : menu « Connecter », « par port série » et choisir « COM3 ».

£3 mBlock - Based On Scratch From the MIT Media Lab(v3.4.2) - Déconnecter - Pas sauvegardé
Fichier Edition Connecter  Choix dela carte  Choix des extensions  Choix de la langue  Aide
= par port série (COM)
M, Progs
par Bluetaoth

par WiFi (2,46Hz)

Réseau

Mettre & jour le microprogramme

Réinitialiser le programme par défaut

Set FirmWare Mode

Voir les fichiers source

Installer les pilotes Arduino w
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e

3. Cliquer une fois sur le bloc « Arduino — générer le code », la fenétre évolue (voir ci-
dessous), cliquer sur « téléverser dans I’Arduino » et attendre la fin du téléversement

[ -] " N . 5
(G retour téléverser dans [Arduino ouvrir dans [1DE Arduino
o

- 1 #include <Arduino.h> -
2 #include <Wire.h>
Ardumu générer le code 3 $include <SoftwareSerial.h>

Serindesment | :

5 double angle rad = PI/180.0;

lire I'état logique de la broche @ = & double angle deg — 180.0/PI;
7

mettre I'état logique de la broche 9 a 8 void setup{)(

=) pinMode (3, INPUT) ;
10 inMode (5, 0UTPUT) ;
mettre I'état logique de la broche @ 3 €S 113 P (= !

— ) | 12
13 void loop(){
14 if({(digitalRead(3))==(1))}1{
15 digitalWrite(5,1);
16 lelsedl
17 digitalWrite(5,0):
13 }
13 _loopi): -

22:16:24.563 > £f 55 02 00 04

4. Tester votre programme en manipulant les interrupteurs.
Pour revenir en mode programmation, cliquer sur « retour ».



